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Beschreibung 

Positioniervorrichtung far einen Rontgendetektor 

5 Die Erfindung betrifft eine Positioniervorrichtung ftir einen 
Rontgendetektor . 

Rontgeneinrichtungen dienen der Aufnahme von Rontgenbildern 
mittels eines Rontgendetektors und einer Rontgenstrahlquelle. 
10 Sie finden z.B. in der medizinischen Diagnose Verwendung, wo 

•Korper oder Korperteile von Patienten in verschiedenen Lagen 
und aus unterschiedlichen Richtungen rontgen-durchleuchtet 
werden. Zur Positionierung des Patienten werden u.a. Patien- 
tenlagerungstische verwendet, auf denen er liegen oder sitzen 
15 kann oder den zu untersuchenden Korperteil auflegen kann. 

Bei Rontgeneinrichtungen mit Patientenlagerungstischen ist 
der Rontgendetektor meist unterhalb der Tischplatte angeord- 
net, wahrend eine Rontgenstrahlquelle den Patienten von oben 
20 her durchleuchtet . Eine entsprechende Anordnung von RSntgen- 
strahlquellen und Rontgendetektor kann z.B. durch Verwendung 
eines sogenannten C-Bogens erreicht werden, der diese an sei- 
nen einander gegenttberliegenden Enden tragt. Sie kann auch 

•durch getrennte Anordnung des Rontgendetektors im Patienten- 
lagerungstisch und der Rontgenstrahlquelle an einem frei ste- 
henden oder an der Raximdecke befestigten Stativ erreicht wer- 
den. 

Um unterschiedliche Durchleuchtungsrichtungen zu ermoglichen, 
30 kann die Rontgenstrahlquelle an einem Stativ in alien Raum- 
richtungen beweglich gelagert sein, wahrend sie an einem C- 
Bogen fest angeordnet und ausschliefilich durch Bewegen des C- 
Bogens selber beweglich ist. Der Rontgendetektor dagegen ist 
an einem C-Bogen automatisch immer der Rontgenstrahlquelle 
35 gegeniiber liegend angeordnet, wahrend er bei Anbringung in 

der Patientenlagerungsvorrichtung nur eingeschrankt bewegbar 
ist. 
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Je nach Einsatzort der RSntgeneinrichtung kann eine moglichst 
freie Einstellbarkeit der Rontgendurchleuchtungsrichtung ge- 
wtinscht sein, z.B. bei der Strahlungsiiberwachung interventio- 
neller Prozeduren in der Chirurgie oder interventionellen 
Kardiologie. Die Durchleuchtungsrichtung muss so einstellbar 
sein, dass die jeweiligen Operations-Schritte in der Rontgen- 
projektion optimal sichtbar werden. Gleichzeitig ist gerade 
im interventionellen Einsatz eine moglichst freie Zuganglich- 
keit des Patientenlagerungstisches bzw. des darauf liegenden 
Patienten von besonderer Bedeutung. Daher finden hier haufig 
C-Bogen-R6ntgengerate Verwendung. Wahrend C-Bogen- 
Rontgengercite ausgesprochen flexibel positionierbar sind und 
Vorteile aufgrund der besonders flexiblen Ausrichtungsmog- 
lichkeiten besitzen, sind sie zugleich aufgrund des C-Bogens 
verhaltnismafiig sperrig und behindern den Zugang zum Patien- 
ten in nicht unerheblichem Mafie. Dies schrankt die Einsatz- 
m6glichkeiten von C-Bogen-Geraten ein. 

Aus der EP 1 129 664 ist ein Patientenlagerungstisch mit fle- 
xibel positionierbarem Rontgendetektor bekannt. Dieser ist 
unterhalb der Tischplatte der Vorrichtung in Langsrichtung 
verschiebbar gelagert. Dariiber hinaus ist er quer zur Langs- 
richtung aus der Vorrichtung herausschwenkbar und kann dort 
so gekippt werden, dass er senkrecht zur Tischplatte orien- 
tiert ist. Bei Verwendung dieser Patientenlagerungsvorrich- 
tung in Kombination mit einer in alien Raumrichtungen frei 
beweglichen Rontgenstrahlquelle sind verschiedene Durchleuch- 
tungsrichtungen flexibel einstellbar, und die Zuganglichkeit 
eines auf der Tischplatte liegenden Patienten wird nicht 
durch einen C-Bogen eingeschrankt . Die Veranderung der Durch- 
leuchtungsrichtungen ist jedoch nicht in derselben Weise stu- 
fenlos und kontinuierlich einstellbar wie bei einem C-Bogen- 
Gerat. Die Handhabung der Vorrichtung und die unter Veirwen- 
dung der Vorrichtung erzeugbaren Rontgenbilder sind daher ftir 
einen Operateur gewohnungsbedtirf tig. 
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Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, eine Positioniervor- 
richtung fiir einen Rontgendetektor anzugeben, die gleichzei- 
tig eine moglichst flexible kontinuierliche Einstellung der 
Durchleuchtungsrichtung und eine moglichst freie Zuganglich- 
5 keit eines zu untersuchenden Patienten gewahrleistet . 

Die Erfindung lost diese Aufgabe durch eine Vorrichtung mit 
den Merkmalen des unabhangigen Patentanspruchs . 

10 Ein Grundgedanke der Erfindung besteht darin, eine Positio- 
niervorrichtung ftir einen Rontgendetektor oder eine Rontgen- 

•strahlquelle anzugeben, die einen Bogen-f ormigen Arm auf- 
weist, in den der Rontgendetektor oder die Rontgenstrahlquel- 
le in Bogen-Richtung verschiebbar gelagert ist, und die einen 
15 Sockel aufweist, in dem der Bogen-f ormige Arm in Bogen- 
Richtung verschiebbar gelagert ist- Die Verwendung eines Bo- 
gen-formigen Arms ermoglicht dabei die flexible Einstellbar- 
keit der Durchleuchtungsrichtung in derselben Art und Weise, 
wie sie durch einen C-Bogen gegeben ware. Dies hat ftir den 
20 Operateur den Vorteil, dass er kontinuierlich einstellbare 

Bewegungsradien und Durchleuchtungswinkel in der ihm bekann- 
ten und gewohnten Weise nutzen kann. 

Die Beweglichkeit des Rontgendetektors oder der Rdntgen- 
strahlquelle auf dem Bogen-f ormigen Arm vergr515ert dabei je- 
doch gleichzeitig seine Bewegungs-Reichweite im Vergleich zu 
einem C-Bogen, an dem der Rontgendetektor und die Rontgen- 
strahlquelle nicht-verschiebbar befestigt sind. Dadurch kann 
der Arm, urn eine vergleichbare Bewegungs-Reichweite zu ermog- 
lichen, im Vergleich zu einem C-Bogen-Arm auf die halbe Lange 
reduziert werden. Damit verringert sich dessen Sperrigkeit 
und der Zugang zur Patientenlagerungsvorrichtung wird weniger 
stark behindert. Die Kreisbahn-f ormige Verschiebbarkeit er- 
moglicht nicht zuletzt in Zusammenwirkung mit einer getrennt 
von der Positioniervorrichtung angeordneten Rontgenstrahl- 
quelle bzw. Rontgendetektor, die auf einer entgegengesetzt 
verlaufenden Kreisbahn verschiebbar ist, die Erzeugung von 
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Schnittbildern bzw* dreidimensionalen Bildern des zu untersu- 
chenden Korpers. Solche Aufnahmen des Korpers werden unter 
vergleichbaren Bedingungen bisher mit C-Bogen-Rontgengeraten 
erzeugt, deren Bilddaten in Analogie zu Computertomographie- 
Bilddaten zu dreidimensionalen Bildern verarbeitet werden. 
Voraussetzung daftir ist die Bewegung auf einer Kreisbahn, de- 
ren Mittelpunkt in der zu untersuchenden Korperregion gelegen 
ist. 

In einer vorteilhaf ten Ausgestaltung der Erfindung ist der 
Bogen-f ormige Arm in einem zweiten Bogen-f ormigen Arm in Bo- 
gen-Richtung verschiebbar gelagert, und der zweite Bogen- 
formige Arm ist in dem Sockel in Bogen-Richtung verschiebbar 
gelagert. Durch die Verwendung eines zweiten verschiebbaren 
Armes kann die Bewegungsreichweite des Rontgendetektors ver- 
doppelt werden, ohne dass dazu die Lange jedes einzelnen Bo- 
gen- Formigen Arms wesentlich vergroflert werden mtisste. Damit 
wird eine grofiere Bewegungs-Reichweite bei gleich bleibender 
Sperrigkeit der Positioniervorrichtung erreicht und die Zu- 
ganglichkeit der Patientenlagerungsvorrichtung wird nicht zu- 
satzlich behindert. 

In einer weiteren vorteilhaf ten Ausgestaltung der Erfindung 
ist der Rontgendetektor oder die Rontgenstrahlquelle in dem 
Bogen- formigen Arm in in Bezug zu dem Bogen radialer Richtung 
bewegbar lagerbar. Dadurch kann der Rontgendetektor oder die 
Rontgenstrahlquelle bei Bedarf naher an einen im Zentrum des 
Bogens positionierten Patienten herangef ahren werden. Dies 
ist von besonderem Vorteil, falls die Positioniervorrichtung 
unterhalb des Patientenlagerungstisches angeordnet ist. In 
dem Fall, dass ein Rontgendetektor in der Positioniervorrich- 
tung gelagert ist, kann dieser von unten an den Patientenla- 
gerungstisch herangef ahren werden, um eine Rontgenaufnahme 
mit vertikalem Einstrahlwinkel der Rontgenstrahlung zu erzeu- 
gen. In dieser Anordnung konnen Rontgenaufnahmen erzeugt wer- 
den, wie sie mit herkommlichen Rontgeneinrichtungen mit Ront- 
gendetektor unterhalb des Tischs, sogenannten Bucky-Systemen, 
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mSglich sind. Dadurch werden die Einsatzmoglichkeiten der 
Rontgeneinrichtung erweitert. 

In einer weiteren vorteilhaf ten Ausgestaltung der Erfindung 
5 wird die Positioniervorrichtung in einer Rontgeneinrichtung 
mit einer Patientenlagerungsvorrichtung eingesetzt, wobei die 
RSntgeneinrichtung eine in alien Raumrichtungen beweglich ge- 
lagerte und von der Positioniervorrichtung getrennt angeord- 
nete Rontgenstrahlquelle aufweist. Diese Konstellation ermog- 
10 licht durch die getrennte Anordnung der Rontgenstrahlquelle 

»eine besonders freie Zuganglichkeit des Patientenlagerungs- 
tischs, da die Positioniervorrichtung die Zuganglichkeit 
nicht wesentlich beschrankt und die Rontgenstrahlquelle unab- 
hangig davon in moglichst wenig behindernder Weise positio- 
15 niert werden kann. Zugleich lassen sich durch die freie Be- 

weglichkeit der R5ntgenstrahlquelle beliebige Einstrahlwinkel 
einstellen. Die Rontgenstrahlquelle kann z.B. an einem De- 
ckenstativ gelagert sein, an dem sie die Zuganglichkeit des 
Patientenlagerungstisches im Wesentlichen nur von oben her 
20 einzuschranken vermag. 

In einer weiteren vorteilhaf ten Ausgestaltung der Erfindung 
weist die Rontgeneinrichtung eine Steuerungseinrichtung auf, 
die mit der Rontgenstrahlquelle und der Positioniervorrich- 
tung verbunden ist und die dazu ausgebildet ist, die Rontgen- 
strahlquelle und die Positioniervorrichtung aufeinander abge- 
stimmt zu bewegen, so dass diese eine vorbestimmte Ausrich- 
tung zueinander einnehmen. Die Ausrichtung zueinander kann 
dabei so gewahlt werden, dass der Rontgendetektor jederzeit 
im Rontgenstrahl der Rontgenstrahlquelle und senkrecht dazu 
angeordnet ist. Diese Ausrichtung ermoglicht das jederzeitige 
Erzeugen einer Rontgenaufnahme, ohne dass eine Bedienperson 
die jeweiligen Einzelpositionen manuell exakt einstellen 
mtisste. Statt dessen gentigt es, wenn beispielsweise die Ront- 
genstrahlquelle durch eine Bedienperson in gewOnschter Weise 
ausgerichtet wird, wahrend der Rontgendetektor durch die 
Steuerungseinrichtung automatisch nachgeftihrt wird. Die Bei- 
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behaltung der Ausrichtung durch die Steuerungseinrichtung 
kann auch zur Erzeugung von dreidimensionalen oder Schnitt- 
bildern des zu untersuchenden Korpers verwendet werden, bei 
denen die Rontgenstrahlquelle und der Rontgendetektor einan- 
der gegentiberliegend auf einer Kreisbahn bewegt werden miis- 
sen. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ergeben 
sich aus den abhangigen Patentansprtichen. 

Nachfolgend werden Ausftihrungsbeispiele der Erfindung anhand 
von Figuren naher erlautert. Es zeigen: 

FIG 1 Positioniervorrichtung mit Rontgendetektor und Pa- 

tient enlagerungsvorrichtung, 

FIG 2 Positioniervorrichtung in anderer Positionierung 

des R6ntgendetektors, 

FIG 3 Rontgeneinrichtung mit Positioniervorrichtung und 

FIG 4 Rontgeneinrichtung mit Positioniervorrichtung und 

Steuerungseinrichtung . 

In Figur 1 ist eine Aus fiihrungs form der Positioniervorrich- 
tung 1 zusammen mit einer Patientenlagerungsvorrichtung dar- 
gestellt. Die Patientenlagerungsvorrichtung besteht aus einem 
Patientenlagerungstisch 5, der auf einem Tischfuli 7 befestigt 
ist. 

Die Positioniervorrichtung 1 ist unterhalb Patientenlage- 
rungstischs 5 angeordnet. Sie weist einen Sockel 9 auf, durch 
den sie entweder an der Patientenlagerungsvorrichtung oder am 
Boden gelagert ist. 
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In dem Sockel 9 ist ein Bogen-f ormiger Arm 15 uber einen 
zweiten Bogen-f ormigen Arm 13 gelagert. An dem Arm 15 ist ein 
Rontgendetektor 11 durch eine Haltevorrichtung 17 gelagert. 

Die Haltevorrichtung 17 ist in dem Arm 15 derart beweglich 
gelagert, dass der Rontgendetektor 11 in Bogenrichtung ent- 
lang des Arms 15 verschiebbar ist. Der Rontgendetektor 11 be- 
findet sich in der Abbildung in einer gegentiber seiner Aus- 
gangsposition maximal gegen den Uhrzeigersinn ausgelenkten 
Position. Er ist von dort aus nur noch im Uhrzeigersinn ver- 
schiebbar, was in der Abbildung durch einen Pfeil im Uhrzei- 
gersinn angedeutet ist. In dieser Richtung kann er bis zur 
gegentlberliegenden maximal ausgelenkten Position verschoben 
werden, ohne durch weitere Vorrichtungselemente, z.B. eine 
Rontgenstrahlquelle, behindert zu werden, da er als einziger 
Vorrichtungsteil auf dem Arm 15 gelagert ist. 

Der Bogen-formige Arm 15 ist in dem zweiten Bogen-f ormigen 
Arm in Bogen-Richtung verschiebbar gelagert. Er befindet sich 
ebenfalls in einer entgegen dem Uhrzeigersinn maximal ausge- 
lenkten Position. Auch der Arm 15 ist von dort nur in Rich- 
tung Uhrzeigersinn verschiebbar, was in der Abbildung durch 
einen entsprechenden Pfeil angedeutet ist. 

Der zweite Bogen-formige Arm 13 ist seinerseits in dem Sockel 
9 in Bogen-Richtung verschiebbar gelagert. Im Gegensatz zu 
dem Rontgendetektor 11 und dem Arm 15 befindet er sich jedoch 
nicht in einer maximal ausgelenkten Position und ist daher 
sowohl im als auch entgegen dem Uhrzeigersinn verschiebbar, 
was in der Abbildung ebenfalls durch entsprechende Pfeile an- 
gedeutet ist. 

Die Auslenkung des Rontgendetektors 11, der in der Posit io- 
niervorrichtung 1 gelagert ist, kann in einer ersten Ausftih- 
35 rungsform durch manuelles Verschieben durch eine Bedienperson 
eingestellt werden. In der Abbildung nicht dargestellte La- 
ger- und Arret iermechanismen sorgen ftir die freie Beweglich- 
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keit und die Fixierbarkeit in der gewtlnschten Auslenkung. In 
einer weiteren AusfUhrungsform kann die Auslenkung des Ront- 
gendetektors 11 durch die Positioniervorrichtung 1 motorisch 
eingestellt werden. Nicht dargestellte Antriebs-Motoren ver- 
schieben die Arme 13, 15 und die Haltevorrichtung 17 in die- 
ser Ausftihrungsform automatisch aus. 

In Figur 2 ist die gleiche Positioniervorrichtung 1 saint Pa- 
tientenlagerungsvorrichtung wie in der vorangehenden Figur 
dargestellt, es werden die gleichen Bezugszeichen verwendet. 
Allerdings befinden sich die Bogen-f Qrmigen Arme 13, 15 sowie 
die Haltevorrichtung 17 samt Rontgendetektor 11 hier in ihrer 
Ausgangsposition symmetrisch zu dem Sockel 9, In dieser Posi- 
tion weist die Positioniervorrichtung 1 eine minimale Sper- 
rigkeit auf und behindert die Zuganglichkeit des Patienten- 
tischs 5 fur Bedienpersonal oder medizinisches Fachpersonal 
nur unwesentlich. 

In einer weiteren Ausftihrungsform der Positioniervorrichtung 
1 ist der Rontgendetektor 11 derart an dem Bogen-f ormigen Arm 
15 lagerbar, dass er in bezuglich des Bogens radialer Rich- 
tung und in der Abbildung auf den Patiententisch 5 zu bewegt 
werden kann, was durch einen vertikalen Pfeil angedeutet ist. 
Zu diesem Zweck ist die Haltevorrichtung 17, die in Bogen- 
Richtung beweglich in dem Arm 15 gelagert ist, radial ver- 
stellbar. Der Rontgendetektor 11, der durch die Haltevorrich- 
tung 17 gehalten wird, ist dadurch naher an einen im Zentrum 
des Bogens liegenden Patienten heranf ahrbar . In der darge- 
stellten Ausftihrungsform, in der die Positioniervorrichtung 1 
unterhalb der Tischplatte 5 angeordnet ist, kann dadurch eine 
Anordnung erreicht werden, bei der der Rontgendetektor 11 von 
unten an die Tischplatte 5 herangef ahren wird, was in der Fi- 
gur gestrichelt dargestellt ist. Diese Anordnung gleicht der- 
jenigen einer Rontgeneinrichtung, bei der der Rontgendetektor 
unmittelbar unterhalb des Tischs 5 fest oder in Langsrichtung 
beweglich angebracht ist und vertikal von oben Rontgen- 
belichtet wird, einem sogenannten Bucky-System. Durch die ra- 



2003 08156 



9 

diale Beweglichkeit des R6ntgendetektors 11 wird die Positio- 
niervorrichtung 1 daher auch als Bucky-System einsetzbar. 

In Figur 3 ist eine RSntgeneinrichtung 21 mit einer Positio- 
niervorrichtung 1 dargestellt. Die Positioniervorrichtung 1 
weist einen Bogen-f ormigen Arm 15 und einen weiteren Bogen- 
formigen Arm 13 auf, liber die ein R6ntgendetektor 11 wie vo- 
rangehend beschrieben in einem Sockel 9 auf einem Kreisbogen 
verschiebbar gelagert ist- Der Rontgendetektor 11 ist liber 
einen Tragarm 19 und eine Haltevorrichtung 17 in dem Arm 15 
gelagert. Die Positioniervorrichtung 1 ist unterhalb einer 
Patientenlagerungsvorrichtung angeordnet, die aus einer auf 
einem Tischfufi 7 gelagerten Tischplatte 5 besteht. Weitere 
Details der Patientenlagerungsvorrichtung sind in der Abbil- 
dung nicht dargestellt. 

Oberhalb der Patientenlagerungsvorrichtung ist eine Rontgen- 
strahlquelle 23 angeordnet, die in einem Deckenstativ 25 ge- 
lagert ist. Die Rontgenstrahlquelle 23 ist in vertikaler 
Richtung und in horizontaler Richtung bewegbar, was durch 
entsprechende Pfeile angedeutet ist. Aufierdem ist sie urn eine 
horizontale Achse und urn eine vertikale Achse rotierbar, was 
ebenfalls durch Pfeile angedeutet ist. Durch die dreidimensi- 
onale Beweglichkeit der Rontgenstrahlquelle 23 konnen nahezu 
beliebige RSntgenstrahlwinkel eingestellt werden. 

Die Positioniervorrichtung 1 gewahrleistet durch ihre Beweg- 
lichkeit ihrerseits, dass der Rontgendetektor 11 in Abstim- 
mung auf nahezu alle Rontgenstrahlwinkel so ausgerichtet wer- 
den kann, dass er in dem Rontgenstrahl und senkrecht dazu 
ausgerichtet ist. Insbesondere kann der Rontgendetektor 11 urn 
eine vertikale Achse rotiert werden, was in der Darstellung 
durch einen Pfeil angedeutet ist. Zu diesem Zweck ist er ro- 
tierbar an dem Tragarm 19 gelagert, oder der Tragarm 19 ist 
rotierbar an dem Arm 15 gelagert, oder der Arm 13 rotierbar 
in dem Sockel 9. Der maximale einstellbare Rotationswinkel 
hangt dabei von der je nach Anwendungsf all angepassten Kon- 
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struktion ab. Er betragt vorteilhaf ter Weise mindestens 20°. 
Durch die freie Beweglichkeit von R6ntgenstrahlquelle 23 und 
Rontgendetektor 11 lassen sich nahezu beliebige Durchleuch- 
tungswinkel fttr der Untersuchung eines nicht dargestellten, 
5 auf der Tischplatte 5 liegenden Patienten realisieren. 

In Figur 4 ist eine Rontgeneinrichtung 21 mit Positioniervor- 
richtung 1 und Rontgenstrahlquelle 23 sowie Steuerungsein- 
richtung 27 in perspektivischer Ansicht dargestellt. Die Po- 
sitioniervorrichtung 1 weist einen Sockel 9 auf, in dem die 
Bogen-formigen Arme 13, 15 sowie der Rontgendetektor 11 an 
einer Haltevorrichtung 17 verschiebbar und beweglich gelagert 
sind. Die Funktionsweise der Positioniervorrichtung 1 ent- 
spricht der in den vorhergehenden Figuren beschriebenen. 

Die Rontgenstrahlquelle 23 ist dreidimensional beweglich an 
einem Deckenstativ 25 gelagert und ebenfalls wie vorhergehend 
beschrieben in horizontaler und vertikaler Richtung beweglich 
und urn eine horizontale und eine vertikale Achse rotierbar. 

Die dreidimensional e Beweglichkeit der Rontgenstrahlquelle 23 
und des Rontgendetektors 11 ermSglichen das Einstellen unter- 
schiedlichster Durchleuchtungsrichtungen. Der Rontgendetektor 
11 wird zur Erzeugung einer Rontgenaufnahme in dem Rontgen- 
strahl der Rontgenstrahlquelle 23, der in der Abbildung mit 
gestrichelten Linien angedeutet ist, und senkrecht dazu ange- 
ordnet . 

Die Rontgeneinrichtung 21 weist eine Steuerungseinrichtung 27 
30 auf, die in der Abbildung ohne weitere Details dargestellt 

ist. Die Rontgenstrahlquelle 23 ist ttber ein elektrisches Ka- 
bel 29 mit der Steuerungseinrichtung 27 verbunden. Dadurch 
kann sowohl die Erzeugung von Rontgenstrahlung als auch die 
Bewegung der Rontgenstrahlquelle 23 im Raum durch die Steue- 
35 rungs einrichtung 27 gesteuert werden. Die Positioniervorrich- 
tung 1 samt Rontgendetektor 11 ist ebenfalls wird uber ein 
Kabel 29 mit der Steuerungseinrichtung 27 verbunden. Dadurch 
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kann auch die Bewegung der Positioniervorrichtung 1 durch die 
Steuerungseinrichtung 27 gesteuert werden, aufierdem konnen 
Bilddaten des Rontgendetektors 11 ubertragen werden. 

Die Steuerungseinrichtung 27 verftigt tiber ein Steuerungspro- 
gramm, mittels dessen die Bewegung der Rontgenstrahlquelle 23 
und der Positioniervorrichtung 1 automatisch gesteuert werden 
konnen. In einer Ausftihrungsf orm ist das Steuerprogramm der- 
art ausgelegt, dass die Rontgenstrahlquelle 23 durch eine Be- 
dienperson manuell ausgerichtet werden kann. Die Steuerungs- 
einrichtung 27 erhalt von nicht naher dargestellten Positi- 
onsdetektoren Inf ormationen tiber die gegenwartige Position 
der Rontgenstrahlquelle 23 und steuert die Positioniervor- 
richtung 1 derart an, dass der Rontgendetektor 11 den Bewe- 
gungen der Rontgenstrahlquelle 23 nachgefuhrt wird. In einer 
weiteren Ausfiihrungsf orm ist das Steuerprogramm der Steue- 
rungseinrichtung 27 so ausgelegt, dass .der Rontgendetektor 11 
und die Rontgenstrahlquelle 23 auf einer Kreisbahn einander 
gegentiberliegend urn. einen nicht dargestellten auf der Tisch- 
platte 5 liegenden Patienten herum bewegt werden. Rontgen- 
bilddaten, die bei unterschiedlichen Rontgenstrahlrichtungen 
auf einer derartigen Kreisbahn aufgenommen werden, konnen zu 
dreidimensionalen oder Schnittbildern des zu untersuchenden 
Korpers verarbeitet werden. Die Verarbeitung der Bilddaten 
erfolgt dabei in ahnlicher Weise wie bei der Computer- 
Tomographie bzw. wie bei der Erzeugung solcher Bilddaten mit- 
tels C-Bogen-Rontgengeraten. Die Steuerungseinrichtung 27 
steuert die Rontgenstrahlquelle 23 und die Positioniervor- 
richtung 1 also derart, dass die Bewegung eines C-Bogen- 
Rontgengerats nachgebildet wird. 

Als Rontgendetektor 11 in Verbindung mit der vorangehend be- 
schriebenen Positioniervorrichtung 1 kann vorteilhaft ein di- 
gitaler Rontgendetektor, z.B. ein Festkorperdetektor, einge- 
setzt werden. Dadurch stehen Rontgenbilddaten sofort nach der 
Aufnahme zur Verftigung, was insbesondere in interventionellen 
medizinischen Anwendungen vorteilhaft ist. 
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Weitere AusftAhrungsf ormen der Positioniervorrichtung 1 konnen 
nur einen oder aber mehrere Bogen-f ormige Arme in entspre- 
chender Funktionsweise aufweisen. Weitere Ausftihrungen der 
5 Rontgeneinrichtung 21 konnen z.B. anstelle eines Deckensta- 
tivs 25 ein Wandstativ oder ein Bodenstativ aufweisen. Auch 
eine Ausftihrungsf orm, bei der die Positioniervorrichtung 1 
derart ausgebildet ist, dass sie anstelle eines Rontgendetek- 
tors eine RSntgenstrahlquelle tragt, und bei der der Rontgen- 
10 detektor stattdessen getrennt von der Positioniervorrichtung 
1 angeordnet ist, ist moglich. 

• 
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Patentansprtiche 

1. Positioniervorrichtung (1) ftir einen Rontgendetektor (11) 
Oder eine Rontgenstrahlquelle (23) mit einem Bogen-formigen 
Arm (15), in dem der Rontgendetektor (11) oder die Rontgen- 
strahlquelle (23) in Bogen-Richtung verschiebbar lagerbar 
ist, und mit einem Sockel (9), in dem der Bogen-f ormige Arm 
(15) in Bogen-Richtung verschiebbar gelagert ist. 

2. Positioniervorrichtung (1) nach Anspruch 1, wobei der Bo- 
gen-formige Arm (15) in einem zweiten Bogen-formigen Arm (13) 
in Bogen-Richtung verschiebbar gelagert ist, und wobei der 
zweite Bogen-formige Arm (13) in dem Sockel (9) in Bogen- 
Richtung verschiebbar gelagert ist. 

3. Positioniervorrichtung (1) nach einem der vorhergehenden 
Ansprtiche, wobei der Rontgendetektor (11) oder die Rontgen- 
strahlquelle (23) in dem Bogen-formigen Arm (15) in beztiglich 
des Bogens radialer Richtung bewegbar lagerbar ist. 

4. Patientenlagerungsvorrichtung (5, 7), die eine Positio- 
niervorrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Ansprtiche 
aufweist . 

5. Patientenlagerungsvorrichtung (5, 7) nach Anspruch 4, mit 
einem Patientenlagerungstisch (5), wobei die Positioniervor- 
richtung (1) unterhalb des Patientenlagerungstischs (5) ange- 
ordnet ist. 

6. Rontgeneinrichtung (21), die eine Patientenlagerungsvor- 
richtung (5, 7) nach einem der Ansprtiche 4 oder 5 und eine in 
alien Raumrichtungen beweglich gelagerte und von der Positio- 
niervorrichtung (1) getrennt angeordnete Rontgenstrahlquelle 
(23) aufweist. 

7. Rontgeneinrichtung (21) nach Anspruch 6, die eine mit der 
Rontgenstrahlquelle (23) und der Positioniervorrichtung (1) 
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verbundene Steuerungseinrichtung (27) aufweist, die dazu aus- 
gebildet ist, die Rontgenstrahlquelle (23) und die Positio- 
niervorrichtung (1) aufeinander abgestimmt zu bewegen, so 
dass diese eine vorb est innate Ausrichtung zu einander einneh- 
men. 

8. Rontgeneinrichtung (21), die eine Patientenlagerungsvor- 
richtung (5, 7) nach einem der Ansprtiche 4 oder 5 und einen 
in alien Raumrichtungen beweglich gelagerten und von der Po- 
sitioniervorrichtung (1) getrennt angeordneten Rontgendetek- 
tor (11) aufweist. 

9. Rdntgeneinrichtung (21) nach Anspruch 8, die eine mit dem 
Rontgendetektor (11) und der Positioniervorrichtung (1) ver- 
bundene Steuerungseinrichtung (27) aufweist, die dazu ausge- 
bildet ist, den Rontgendetektor (11) und die Positioniervor- 
richtung (1) aufeinander abgestimmt zu bewegen, so dass diese 
eine vorbestimmte Ausrichtung zu einander einnehmen. 
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Zusammenf assung 

Positioniervorrichtung fur einen Rontgendetektor 

5 Die Erfindung betrifft eine Positioniervorrichtung (1) far 
einen Rontgendetektor (11) oder eine Rontgenstrahlquelle (23) 
mit einem Bogen-f ormigen Arm (15) , in dem der Rontgendetektor 
(11) oder die Rontgenstrahlquelle (23) in Bogen-Richtung ver- 
schiebbar lagerbar ist, und mit einem Sockel (9), in dem der 
10 Bogen-f 6rmige Arm (15) in Bogen-Richtung verschiebbar gela- 
gert ist. In der Positioniervorrichtung (1) ist entweder der 
Rontgendetektor (11) gelagert und die Rontgenstrahlquelle 
(23) ist getrennt davon angeordnet, oder es ist umgekehrt die 
Rontgenstrahlquelle (23) in der Positioniervorrichtung (1) 
15 gelagert und der Rontgendetektor (11) getrennt davon angeord- 
net. 

FIG 4 
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